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RAPORT KOŃCOWY OPIEKUNA STAŻU
(kierunek automatyka i robotyka)
	Imię i nazwisko Stażysty
	

	Przyjmujący na Staż
	

	Termin odbycia Stażu (od – do)
	

	Imię i nazwisko Opiekuna Stażu
	


Opinia Opiekuna Stażu o Stażyście

	 Zaangażowanie Stażysty, stopień samodzielności, stosunek do powierzonych zadań, zadania praktyczne, z którymi zmierzył się Stażysta, wykaz umiejętności praktycznych i wiedzy, którą nabył Stażysta, przygotowanie Stażysty do przyszłej pracy zawodowej

	


	Odniesienie zadań wykonywanych w trakcie Stażu do kierunkowych efektów kształcenia 
na kierunku automatyka i robotyka Wydziału Mechanicznego Politechniki Białostockiej 

	Symbol
	Opis efektu kształcenia
	Ocena

	EK1 
	ma wiedzę w zakresie analizy matematycznej, w szczególności: rachunku różniczkowego i całkowego, równań różniczkowych i różnicowych, przekształceń całkowych 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK2 
	ma wiedzę w zakresie logiki matematycznej i algebry a w szczególności: elementów logiki, liczb zespolonych, algebry liniowej, elementów teorii grafów
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK3 
	ma wiedzę w zakresie fizyki, obejmującą mechanikę, termodynamikę, optykę, elektryczność i magnetyzm, fizykę jądrową oraz fizykę ciała stałego
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK4 
	posiada znajomość struktur gramatycznych i słownictwa w języku angielskim, niemieckim lub  rosyjskim umożliwiających rozumienie i tworzenie tekstów i wypowiedzi
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK5 
	ma podstawową wiedzę z języków programowania oraz struktur baz danych 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK6 
	ma elementarną wiedzę w zakresie architektury systemów i sieci komputerowych oraz systemów operacyjnych, niezbędną do instalacji, obsługi i utrzymania narzędzi informatycznych służących do symulacji i projektowania elementów, układów i systemów technicznych 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK7 
	ma uporządkowaną wiedzę w zakresie mechaniki, obejmującą zagadnienia statyki, kinematyki i dynamiki, oraz wiedzę niezbędną do wykonywania podstawowych obliczeń wytrzymałościowych; rozumie hipotezy wytężeniowe
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK8 
	ma elementarną wiedzę z termodynamiki i mechaniki płynów do opisu zjawisk cieplno-przepływowych w procesach, maszynach i urządzeniach
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK9 
	ma podstawową wiedzę w zakresie projektowania konstrukcji, obejmującą grafikę inżynierską (w tym zapis konstrukcji), zna metody i narzędzia komputerowego wspomagania projektowania i wytwarzania
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK10 
	ma podstawową wiedzę w zakresie metrologii, zna i rozumie metody pomiaru, zna metody obliczeniowe i narzędzia niezbędne do analizy wyników pomiarów
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK11 
	ma elementarną wiedzę w zakresie materiałoznawstwa oraz inżynierii wytwarzania ze szczególnym uwzględnieniem obrabiarek sterowanych numerycznie
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK12 
	ma podstawową wiedzę z obszaru reprezentacji sygnałów (ich opisu) ich przetwarzania i transmisji
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK13 
	posiada wiedzę w zakresie opisu właściwości statycznych i dynamicznych elementów i układów automatyki; zna metody badania układów liniowych oraz ma podstawową wiedzę na temat modelowania liniowych i nieliniowych elementów i układów automatyki; zna zasady tworzenia, minimalizacji i realizacji funkcji logicznych
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK14 
	ma wiedzę na temat budowy, opisu kinematyki i dynamiki robotów; zna języki programowania robotów i systemów automatyki
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK15 
	posiada podstawową wiedzę w zakresie napędów elektrycznych oraz techniki mikroprocesorowej; zna zasadę działania przetworników A/C i C/A
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK16 
	zna budowę i zasadę działania urządzeń automatyki; identyfikuje budowę i zasadę działania oraz programowania sterowników PLC
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK17 
	zna sposób badania układów ciągłych z regulatorem PID na podstawie równania stanu obiektu. Zna zasady regulacji predykcyjnej
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK18 
	ma podstawową wiedzę o sieciach przemysłowych oraz sieciach operacyjnych czasu rzeczywistego i rozproszonych systemach automatyki
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK19 
	zna podstawy wspomagania decyzji, modelowania sytuacji decyzyjnych, reprezentacji niepewności oraz analizy wielokryterialnej
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK20 
	zna i rozumie metodykę projektowania elementów oraz analogowych i cyfrowych układów automatyki
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK21 
	orientuje się w obecnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych w zakresie automatyzacji i robotyzacji
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK22 
	ma elementarną wiedzę na temat cyklu życia urządzeń i systemów automatyki i robotyki 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK23 
	zna zagadnienia związane ze współczesnymi technikami multimedialnymi (obraz, ruchomy obraz, audio, interakcja) 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK24 
	ma podstawową wiedzę niezbędną do rozumienia pozatechnicznych uwarunkowań działalności inżynierskiej; zna podstawowe zasady bezpieczeństwa i higieny pracy obowiązujące w przemyśle
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK25 
	ma elementarną wiedzę w zakresie ochrony własności intelektualnej oraz prawa patentowego
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK26 
	ma elementarną wiedzę w zakresie zarządzania, w tym zarządzania jakością, i prowadzenia działalności gospodarczej
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK27 
	ma elementarną wiedzę o komunikacji interpersonalnej i społecznej oraz zna elementarne koncepcje w zakresie wybranych przedmiotów humanistycznych
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK28 
	zna ogólne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej przedsiębiorczości
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK29 
	potrafi pozyskiwać informacje z literatury, baz danych i innych źródeł; potrafi integrować uzyskane informacje, dokonywać ich interpretacji, a także wyciągać wnioski oraz formułować i uzasadniać opinie
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK30 
	potrafi pracować indywidualnie i w zespole; umie oszacować czas potrzebny na realizację zleconego zadania; potrafi opracować i zrealizować harmonogram prac zapewniający dotrzymanie terminów
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK31 
	potrafi opracować dokumentację dotyczącą realizacji zadania inżynierskiego i przygotować tekst zawierający omówienie wyników realizacji tego zadania
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK32 
	potrafi przygotować i przedstawić krótką prezentację, wykorzystując współczesne techniki multimedialne, poświęconą wynikom realizacji zadania inżynierskiego 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK33 
	potrafi posłużyć się właściwie dobranymi środowiskami programistycznymi i narzędziami komputerowo wspomaganego projektowania do modelowania projektowania i wytwarzania elementów
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK34 
	potrafi zaplanować proces realizacji prostego urządzenia mechatronicznego; potrafi wstępnie oszacować jego koszty
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK35 
	potrafi zrozumieć oraz formułować wypowiedzi na tematy techniczne w języku angielskim, niemieckim lub rosyjskim. Potrafi pisać teksty na dowolne tematy 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK36 
	potrafi korzystać z sieci komputerowych, baz danych oraz metod sztucznej inteligencji 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK37 
	potrafi posługiwać się właściwie dobranymi metodami i urządzeniami umożliwiającymi pomiar podstawowych parametrów fizycznych; potrafi przedstawić otrzymane wyniki w formie liczbowej i graficznej, dokonać ich interpretacji i wyciągnąć właściwe wnioski 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK38 
	potrafi wyznaczyć naprężenia w elementach maszyn. Potrafi przeprowadzić analizę wytężenia oraz wytrzymałości elementów maszyn
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK39 
	potrafi przeprowadzić analizę prostych zjawisk cieplno-przepływowych i sporządzić dla nich bilans masy i energii
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK40 
	potrafi utworzyć opis elementu oraz układu automatyki i wyznaczyć właściwości statyczne i dynamiczne (charakterystyki statyczne, dynamiczne, częstotliwościowe)
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK41 
	potrafi zaprojektować prosty układ regulacji z uwzględnieniem warunków użytkowych i ekonomicznych, dobrać urządzenia i nastawy regulatora PID oraz potrafi modelować liniowe i nieliniowe elementy i układy automatyki
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK42 
	potrafi konfigurować i projektować roboty składane ze standardowych podzespołów a także programować proste układy sterowania robotami
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK43 
	potrafi dokonać analizy i syntezy prostych układów cyfrowych i mikroprocesorowych, opracować i czytać kod programu sterującego pracą mikrokontrolera
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK44 
	potrafi projektować ciągłe i dyskretne układy sterowania i regulacji
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK45 
	potrafi programować sterowniki w procesach jednostkowych oraz pracujące w sieciach przemysłowych
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK46 
	potrafi modelować proste systemy decyzyjne, posługiwać się systemami komputerowego wspomagania decyzji 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK47 
	potrafi korzystać z kart katalogowych i not aplikacyjnych w celu dobrania odpowiednich komponentów projektowanego układu automatyki 
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK48 
	potrafi zbudować, uruchomić oraz przetestować zaprojektowany układ lub prosty system automatyki
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK49 
	potrafi analizować, projektować i badać proste układy elektryczne i elektroniczne
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK50 
	potrafi — przy formułowaniu i rozwiązywaniu zadań obejmujących projektowanie elementów, układów i systemów automatyki — dostrzegać ich aspekty pozatechniczne, w tym środowiskowe, ekonomiczne i prawne
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK51 
	stosuje zasady bezpieczeństwa i higieny pracy
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK52 
	potrafi ocenić przydatność rutynowych metod i narzędzi służących do rozwiązywania prostych zadań inżynierskich, typowych dla automatyki oraz wybierać i stosować właściwe metody i narzędzia
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK53 
	potrafi obserwować i interpretować otaczające go zjawiska społeczne i wykorzystywać poznane teorie do analizy wybranych problemów
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK54 
	rozumie potrzebę i zna możliwości ciągłego dokształcania się (studia drugiego i trzeciego stopnia, studia podyplomowe, kursy), podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i społecznych
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK55 
	ma świadomość ważności i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki działalności inżyniera-automatyka, w tym ich wpływ na środowisko, i związaną z tym odpowiedzialność za podejmowane decyzje
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK56 
	ma świadomość ważności zachowania w sposób profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK57 
	ma świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowania się zasadom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK58 
	potraf myśleć i działać w sposób przedsiębiorczy
	( osiągnął

( nie osiągnął

	EK59 
	ma świadomość roli społecznej absolwenta uczelni technicznej, a zwłaszcza rozumie potrzebę formułowania i przekazywania społeczeństwu , m.in. poprzez środki masowego przekazu , informacji i opinii dotyczących osiągnięć automatyki i robotyki oraz innych aspektów działalności inżyniera-automatyka; podejmuje starania, aby przekazać takie informacje i opinie w sposób powszechnie zrozumiały
	( osiągnął

( nie osiągnął


Oświadczenie o wykorzystaniu materiałów zużywalnych*
	

	Oświadczam, że w okresie odbywania stażu (od ……….. do ……….) Stażysta wykorzystał materiały zużywalne niezbędne do prawidłowej realizacji stażu (art. biurowe, odzież ochronną etc.) na zakup, których przeznaczona została kwota..................................... zł (z VAT).




……………………………………

…………………………………………..

Miejscowość i data






Podpis Opiekuna Stażu


* jeżeli dotyczy (nie dotyczy projektu „Staże studentów Wydziału Mechanicznego Politechniki Białostockiej”)
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